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2.4.2 Koordinatensystem des Frühlingspunktes . . . . . . . . . . 27

2.4.3 Koordinatensystem des wahren Horizontes . . . . . . . . . . 30

2.5 Nautisch-astronomisches Grunddreieck . . . . . . . . . . . . . . . . 33

3 Hilfsmittel 41

3.1 Historisches . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 41

3.2 Sextant . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 42

3.2.1 Aufbau und Handhabung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 42

3.2.2 Fehlerbeseitigung . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . . 46
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